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  חקר צריכת אנרגיה של התק� פסיבי גמיש בעל מצמד מתוזמ�

  לנשיאת משאות בהליכה 
Energy performance analysis of a passive elastic element with a timed 

clutch for human load carriage 

            The seminar will be given in Hebrew     

 

  
  להל� תקציר ההרצאה:

  
נשיאת משאות בהליכה היא פעולה שמבוצעת לעתי� קרובות על ידי חיילי� ומטיילי�. נשיאת משא 

מגדילה את צריכת האנרגיה המטבולית הדרושה בעת הליכה. הודג� בעבודות קודמות בספרות כיצד 

ל הנישא יכולה להפחית את צריכת האנרגיה. בעבודה זו חקרנו את לתרמי הוספת מתלי� אלסטיי�

ההשפעה של הוספת מנגנו� נצרה מתוזמנת למערכת המתלה, אשר נועלת את התנועה היחסית בי� 

התרמיל לגו(, על מנת לבדוק הא� נית� לשפר את צריכת האנרגיה עוד יותר. שינוי במצב הנצרה גור� 

שונות וג� לאימפקט, כ� שהמערכת הכללית היא מערכת דינמית למעבר בי� מערכות דינמיות 

  היברידית.

המודל הראשו� שנבדק הינו מודל חד מימדי בעל שתי דרגות חופש המתארות את התנועה האנכית של 

. נמצא כי הוספת הנצרה יכולה להקטי� (Ackerman, Seipel, 2014)הגו( ושל התרמיל בעת הליכה 

ניכר, ובוצעה אופטימיזציה של תזמו� הנצרה ושל בחירת פרמטרי המתלי�.  את צריכת האנרגיה באופ�

בנוס(, נחקרה הוספת קפי* ע� מצמדי� מתוזמני� למודל  אנתרופומורפי מפושט של אד� הול�, 

דרגות חופש במישור. התקבלו תוצאות ראשוניות של מציאת תזמו� מצמדי� אופטימלי  5הכולל 

  ת. לחסכו� בצריכת אנרגיה מטבולי
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